Clave DH

CAPACITACION LABORAL PARA El
AVANCE EN LA EMPLEABILIDAD
DESARROLLANDO HABILIDADES

ITINERARIO DE insercién

Id Proyecto

C001.0P042

Nombre Proyecto

CLAVE DH

Cddigo del Itinerario de

insercion

Denominacion

Vinculado a certificado

C001.0P042.E053

ROBOTICA

. NO Cddigo especialidad certificado
profesional
Modalidad formacion [PRESENCIAL
21:5?5‘:2 de  gestionc - jciGN POR TERCEROS, MEDIANTE CONTRATO ADMINISTRATIVO

Ambito territorial

ZONA URBANA DESFAVORECIDA-ZNTS DOS HERMANAS (IBARBURU, COSTA DEL SOL, LA JARANA,
MIRAVALLE, LOS MONTECILLOS, EL CHAPARRAL, CERRO BLANCO)

Colectivo destinatario

DESEMPLEADOS EN GENERAL

N@ de participantes

15

Objetivos

- Familiarizarse con los conceptos fundamentales de la robdtica, desde la electrénica hasta la
programacioén y la mecanica, para desarrollar una base sélida.

- Desarrollar habilidades practicas en el disefio, construccidn y programacion de robots utilizando
diferentes componentes, sensores y actuadores.

- Fomentar la aplicaciéon practica de los conocimientos adquiridos a través de proyectos que
desafien a los estudiantes a disefiar, construir y programar robots para resolver problemas
especificos.

- Capacitar a los participantes en el uso de herramientas de hardware y software especificas para
la construccidon y programacion de robots.

- Adentrar a los participantes en temas avanzados como inteligencia artificial, vision por
computadora, robdtica autdbnoma y sistemas robotizados mas complejos, para estar al tanto de las
tendencias futuras en la industria.

CONTENIDO DEL ITINERARIO

Horas de

Moddulos -,
formacion

Formacioén Especifica

Introduccién a la robdtica: Conceptos basicos, historia, evolucion y aplicaciones en
la vida cotidiana e industrial.

Electrénica basica: Fundamentos de circuitos, componentes electronicos, lectura de
esquemas, soldadura, y entendimiento de sensores y actuadores.

20
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Programacién: Introduccién a lenguajes de programacién (como Python, C++,

Arduino), programacion de microcontroladores, algoritmos de control y logica de 100
programacion para robots.
Mecdnica y disefio: Estudio de principios de mecanica, disefio de piezasy
estructuras para robots, impresién 3D, utilizacién de CAD (disefio asistido por 100
computadora).
Sensores y actuadores: Tipos de sensores (infrarrojos, ultrasénicos, cdmaras, etc.) y
actuadores (motores, servomotores, actuadores neumaticos, etc.), y su 50
implementacion en la robdtica.
Control de movimiento: Control de trayectoria, cinematica y dindmica de robots, 50
control de motores, y sistemas de navegacion.
Vision por computadora: Fundamentos de procesamiento de imagenes, 10
reconocimiento de patrones, y aplicaciones de vision artificial en la robética.
Robdtica movil y autdonoma: Disefio y programacién de robots moviles, algoritmos 45
de navegacion, localizacion y mapeo simultaneo (SLAM), y robodtica auténoma.
Total duracidon Formacidn Especifica 380
Justificacidn de la no realizacidn de la formacidn especifica u otras observaciones
Los participantes acreditaran la formacién en la ocupacién de las practicas
, Horas de
Mddulos 4.2
formacion
Practicas profesionales no laborales 120
Practica Profesional no|Total duracion Préctica Profesional no laboral 120
laboral Justificacién de la no realizacién de la préctica profesional no laboral u otras observaciones
. Horas de
Materias -
formacion
Derechos fundamentales de la Unién Europea 3
lgualdad de género, igualdad de oportunidades y no discriminacion 3
Formacion Transversal
Desarrollo sostenible, respecto y cuidado del medio ambiente 3
Total duracién Formacién Transversal 9
. Horas de
Materias -
formacion
Formacién Busqueda de Empleo e insercion de los participantes 15
Complementaria ,
TIC's 15
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Habilidades personales 10
Fomento del emprendimiento y autoempleo 6
Prevencion de riesgos laborales 5
Total duracidn Formaciéon Complementaria 51
% sobre los médulos obligatorios 10%
Tutorias Horas
Tutorias 10
Total horas de duracion del itinerario 570
Total dias duracion del Itinerario 114




